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Miejsce przedmiotu w programie studiow:
-Przedmiot obieralny na | stopniu studiéow stacjonarnych, kierunek: Zarzadzanie

Zatozenia i cele przedmiotu:
-Celem przedmiotu jest poznanie podstawowych problemoéw zwigzanych z automatyzacjg i
robotyzacjg proceséw przemystowych. Uswiadomienie logiki zmian w technikach wytwarzania
oraz zwigzkach cziowieka z technikg i srodowiskiem. Zapoznanie studentéw z nowoczesnymi
nurtami organizaciji pracy ludzkiej w zautomatyzowanych systemach przemystowych.

Tresci programowe przedmiotu (opis przedmiotu):

-Program przedmiotu obejmuje nastepujgce zagadnienia: Historia rozwoju mechanizacji prac,
automatyzacji i robotyzacji. Przyczyny rozwoju automatdédw i robotéw. Aparat pojeciowy
wspoifczesnej automatyki i robotyki. Budowa i zastosowanie: serwooperatorow, teleoperatorow,
manipulatoréow i pedipulatoréw. Stopnie swobody par kinemaé&not;tycznych i mechanizméw,
przestrzeh manipulacyjna. Modele systemowe maszyn manipulacyjnych. Roboty i ich generacje.
Organizacja pracy zespotow ludzkich w systemach zautomatyzowanych. Ekonomika zastosowan
automatow i robotow. Psychologiczne i spoteczne skutki automatyzacji i robotyzacji. Prognozy
rozwoju automatow i robotow.

Przedmioty wprowadzajace i wymagane wiadomosci wstepne:
-Podstawowe wiadomosci z zakresu organizacji pracy i technologii wytwérczych.

Forma zajeé¢ i metody dydaktyczne:
-Wykfad ilustrowany foliami i filmami video.

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu —wymagania i system oceniania:
-Sprawdzian pisemny.

Bibliografia podstawowa:
1. Feld M. Projektowanie i automatyzacja procesoéw technologicznych czesci maszyn WNT
Warszawa 1994
2. Kaczmarczyk A. Roboty przemystowe lat osiemdziesigtych WKit. Warszawa 1984
3. pod red. M.Olszewskiego Manipulatory i roboty przemystowe , praca zbior. WNT Warszawa
1992
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4. Robotyka, seria wydawnicza WNT
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